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Terminal
  Surface : Au
  Bace : Ni

ENC-03R 2.7 to 5.25 +/-300 1.35 0.67 +/-5 50 -5 to 75 0.2

MEV-50A-R 5  +/-0.25 +/-70 2.5 25.0 0.5 - -40 to 85 1.5
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!注意事项�• 本产品目录所记载的产品规格，因受篇幅的限制，只提供了主要产品资料。在您订购前，必须确认规格表内容，或者互换协商定案图。
�� 尤其，有些产品请务必阅读其品级，或!注意事项 (保管、使用环境、品级上的注意事项、装配时的注意事项、使用时的注意事项)，否则有可能出现冒烟、起火等情况。

• 产品检索引擎 (http://search.murata.co.jp/) 或产品目录数据库 (http://www.murata.com/cn/catalog/) 上登载有详细规格，因此，在索取规格表，或互换协商定案图之前可阅览其详细规格。

陀螺传感器

品名
电源电压
(Vdc)

最大角速度
(deg./sec.)

输出 (角速度为0时)
(Vdc)

标度因数
(mV/deg./sec.)

线性
(%FS)

反应
(Hz)

动作温度范围
(℃)

重量
(最大)
(g)
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