
利用超声波距离检测实现乘客检测

开放式超声波传感器

MA40S4S/MA40S4R

根据检测距离判断有人和无人 

检测方法
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从两个连续的接收波形中识别人和物体
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乘客检测/儿童离开检测·碰撞时气囊的开闭判断

manned unmanned baggage

应用


